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Предложена методика совместного анализа календарно-сетевого плана производственного 

процесса и результатов интерпретации материалов дистанционного зондирования Земли на 

исследуемой территории. Цель исследования состоит в формализации моментного сопоставления 

планового состава контролируемых объектов (в данном примере, объектов техники) с их наблюдаемым 

размещением на производственной площадке 

а)                                                                                                             б)  

            

Рисунок 1: а) Диаграмма Ганта модельного примера и моментный срез на 12:00, б) ортофотоплан с векторными зонами и 

объектами техники 

 

Рисунок 2:  Единая последовательность формирования показателей прямого расчёта

  

Рисунок 3:  Итоги вычислений 

Разработана методика сопоставления диаграммы Ганта с результатами интерпретации 

спутниковых снимков. Диаграмма преобразуется в плановый ресурсно-зональный тензор, снимок — в 

целочисленную матрицу принятых объектов, после чего для каждого типа техники, зоны и состояния 

непосредственно вычисляются совпадения, дефициты и избытки. Введены пообъектные бинарные 

признаки несовпадения, коэффициенты занятости и зонального соответствия, число единиц с 

подтверждённым признаком простоя и количество плановых единиц, не подтверждённых в назначенной 

зоне.  

Записи диаграммы 

Ганта работа, время, 

ресурс 
→ 

Плановый тензор 
𝐺𝑟𝑧𝑠 (𝑡𝑘) 

→ 

Сопоставление 

и подсчёт 

(𝑡𝑘 , 𝑟, 𝑧, 𝑠) 

→ 
Отклонения в ячейках 

𝛥𝑟𝑧𝑠 = 𝑌𝑟𝑧𝑠 − 𝐺𝑟𝑧𝑠 ; 𝐷𝑟𝑧𝑠
− , 𝐷𝑟𝑧𝑠

+  

Векторные зоны 

границы и назначение → 
Пространственная 

привязка 
𝑧(𝑑), 𝜂(𝑧, 𝑡𝑘) = 1 

→ → 
Диагностический вектор 

𝑉𝑟 = (𝐴𝑟 − 𝑃𝑟 , 𝐵𝑟
зон, 𝐿𝑟 , 𝑈𝑟) 

Ортофотоплан в 

момент tₖ 

обнаруженные 

объекты 
→ 

Фактический тензор 
𝑌𝑟𝑧𝑠 (𝑡𝑘); 

сомнительные → Uᵣ 
→ → 

Диагностические показатели 

𝐾𝑟
моб, 𝐾𝑟

зон, 𝐾𝑟
пр

 

 

 

Сценарий Kмоб Kзон L, ед. Bзон, ед. Класс 

А 1,000 1,000 0 0 Нормальная работа 

Б 0,667 0,667 2 2 Подтверждённый простой 

В 1,000 0,667 0 2 Местонахождение 

Г 1,333 1,000 0 0 Превышение количества 

 


